#include <Stepper.h>

//libraries at http://duinoedu.com/dl/lib/dupont/EDU_Stepper_Dupont/ 
int nbrDePasParTour2 = 3072;
Stepper monMoteur2345(nbrDePasParTour2,2,3,4,5);

void setup()
{
}

void loop()
{
  if (( ( analogRead(0) ) > ( 230 ) ))
  {
    monMoteur2345.setSpeed(30);
    monMoteur2345.step(1000);
  }
  else
  {
    monMoteur2345.setSpeed(30);
    monMoteur2345.step(-1000);
  }
}




#include <Stepper.h>
 
//pour un moteur de 200 pas par tour et brancher sur les broches 2, 3, 4, 5
Stepper moteur(200, 2, 3, 4, 5);
 
void setup()
{
    moteur.setSpeed(30); //30 tours par minute
    //(rappel : ici le moteur fait 200 pas par tour, on fera donc 6000 pas par minute) 
}
 
void loop()
{
    moteur.step(1000);
    delay(5000);
    moteur.step(-1000);
    delay(5000);
}

